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Forord 
 
Kære Ventilproducent, 
 
Det glæder os at De har valgt et aktuator-system fra LINAK®. LINAK-systemerne består af 
højteknologiske produkter, som er baseret på mange års erfaring med fremstilling og udvikling af 
aktuatorer, elektriske kontrolbokse, styringer og ladere.  
 
Dette TECH-system er sammensat af 1 LINAK-aktuator og en specieldesignet motorstyring udviklet 
og fremstillet hos LINAK Danmark A/S. TECH-systemets funktion og driftssikkerhed er testet og 
gennemprøvet i alle tænkelige situationer. Desuden forbedrer vi løbende vore produkter og systemer 
for at efterkomme kundernes krav. 
 
I denne brugsanvisning kan De læse om, hvordan De monterer og vedligeholder Deres TECH-
system. Vi er overbeviste om at De vil få en lang og problemfri drift med Deres TECH-system. 
 
Inden vore produkter forlader fabrikken, gennemgår de en 100 % funktions og kvalitetstest. Skulle der 
alligevel opstå problemer med Deres systemer, er De altid velkommen til at kontakte; 
LINAK Danmark A/S på telefon 86803611 
 
LINAK yder garanti på alle sine produkter og systemer. Denne garanti er dog givet under 
forudsætning af at produktet anvendes i henhold til specifikationerne, at vedligehold udføres korrekt 
samt at eventuelle reparationer udføres på et værksted, som er autoriseret til at reparere LINAK 
produkter. 
  
Ændringer i montering og anvendelse af LINAK systemer kan have indflydelse på drift og holdbarhed. 
Produkterne må ikke åbnes af uautoriserede personer. 
 
 
LINAK Danmark A/S 
Mønstedsvej 9 
8600 Silkeborg 
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Vigtig information 
 
Vigtig information om LINAK- produkter er beskrevet med følgende overskrifter: 
 

Advarsel! Manglende efterkommelse af disse instruktioner kan resultere i ulykker med 
alvorlig personskade til følge. 

 
Bemærk! Manglende efterkommelse af disse instruktioner kan resultere i beskadigelse eller 
ødelæggelse af produktet.  
 

 
Garanti 
 
LINAK garantien dækker fabrikationsfejl på produkterne, regnet fra produktionsdagen. Kontakt LINAK 
Danmark A/S for yderligere information om garantiperioden. Garantien er begrænset til værdien af 
LINAK produktet. 
LINAK's garanti gælder kun hvis systemet er uåbnet og har været anvendt korrekt. Kontrolboks og 
styring må ikke udsættes for vold. Herved bortfalder garantien. 
 
 
Sikkerhedsinstruktioner 
Læs venligst følgende sikkerhedsinformationer nøje. Det er vigtigt for enhver som skal forbinde, 
installere eller anvende systemet at have de nødvendige informationer samt adgang til denne 
brugsanvisning. 
 
LINAK anbefaler at aktuatoren anvendes til trykapplikationer frem for trækapplikationer. 
 
Det er vigtigt for enhver som skal forbinde, montere eller betjene systemerne at have den nødvendige 
information samt adgang til denne brugsanvisning. 
 
Før montering, afmontering eller fejlfinding: 
 

• Stop aktuatoren. 
• Afbryd strømforsyningen eller træk netstikket ud. 
• Frigør aktuatoren for enhver last, som kan udløses under arbejde. 

 
Før opstart: 
 

• Sørg for at systemet er monteret som beskrevet i denne brugsanvisning. 
• Sørg for at spændingen i kontrolboksen er korrekt, før systemet tilsluttes strømforsyning  
• Systemforbindelse. De individuelle dele skal forbindes før motorstyringen tilsluttes 

netspænding. 
 
Under driften: 
 

• Hvis motorstyringen afgiver unormale lyde eller lugte, afbryd da netspændingen og et evt. 
eksternt batteri. 

• Sørg for at kablerne ikke er beskadiget. 
• Afbryd netkablet til mobilt udstyr før dette flyttes. 
• Produkterne kan benyttes såvel inden døre samt udendørs. Kontroller dog altid at de enkelte 

produkter svarer til den ønskede IP-tæthedsklasse. (se produktlabel) 
 



Brugsanvisning for TECH-system – WCU 
 

       
Side 4 af 50                                                                                                                                                                             jan 2021 ver. 16 

 
 
Klassifikation: 
 
Udstyret er ikke egnet til brug i nærheden af en brandbar, bedøvende blanding med luft, ilt eller 
lattergas. 
 
Miljøforhold 
 
 
Under drift:  
   Temperatur -20⁰C til +40⁰C 

   Relativ luftfugtighed 20% til 90% @ 30⁰C – ikke kondenserende 

   Lufttryk 700 til 1060 hPa 

Ved opbevaring:  

   Temperatur +10⁰C til +50⁰C 

   Relativ luftfugtighed 20% til 90% @ 30⁰C – ikke kondenserende 

   Lufttryk 700 til 1060 hPa 
 

 
Advarsler 

 
Advarsel! 
Hvis aktuatoren anvendes til træk i en ventilløsning med risiko for personskade, gælder 
følgende: 
Det er producenten af ventilløsningen der har ansvaret for at indføre passende 
sikkerhedsforanstaltninger, som forhindrer personskade fra at opstå, i tilfælde af 
aktuatorsvigt. 

 
 Advarsel! 

Bemærk at der i enhver ventilløsning, hvor en aktuator skal indgå, ikke må være risiko 
for personskade som f.eks. klemskader på fingre. 

 
  

Advarsel! 
 Plastikdelene i systemet tåler ikke skæreolie 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Bemærk! 
Det er entreprenøren af den/det færdige 

pumpestation/rensningsanlæg der bærer ansvaret for at 
anlægget bliver CE-mærket og installeret korrekt. 
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Tekniske data 
TECH-system type WCU består af; 1 styring med strømforsyning, 1 aktuator samt mulighed for at 
tilslutte et eksternt back-up batteri (WCU-UPS). 

Beskrivelse af systemet 
 
Systemet er beregnet til at indgå i en ventil-løsning til regulering af væske flow hvor funktionen er at 
bringe en ventil (kugleventil, spadeventil, butterflyventil el.) til åbning og lukning vhj.a en elektrisk 
lineær aktuator med tilhørende styring. Aktuatorens opgave er at overføre en mekanisk kraft til at 
frembringe den nødvendige bevægelse der får en ventil til at åbne/lukke. Styringens funktion er dels, 
at forsyne aktuatoren med den korrekte spænding og strømmængde, og dels at muliggøre en 
finjustering af aktuatorens slaglængde (ventilens åbning) samt, at sikre aktuatoren og ventilen mod 
overbelastning. Styringen er ligeledes forsynet med funktioner for tilbagemelding af aktuatorens 
yderpositioner.  
 
Styringen kan betjenes manuelt direkte ved enheden (servicering og rep.), og fjernbetjenes via kabel 
til automatisk drift. Omskiftningen mellem manuel- og automatisk drift sker på styringens frontpanel. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Omskifter mellem AUTO og 
Manuel drift 

Manuel kørsel med aktuator UD 

Aflæsning af aktuelle position i % af slaglængde 

Manuel kørsel med aktuator IND 
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Styring: (pos.1) 
Typebetegnelse:   WCU-Basic best. Nr.:TREM0064DK 
     WCU-BUS best. Nr.: TREM0067DK 
Styring:    EM-329    
Tilslutningsmulighed:   1 enhed 
Forsikring:    1,6A (ø5x20 mm) 
Styringens strømgrænse:   Maks. 13 A 
Intermittens:    Maks. 10 %   
Udgangsspænding:   24Vdc 
Forsyningsspænding:   230Vac 
Driftstemperatur:   -20°C til +40°C 
 
Aktuator: (pos.2) 
Systemet er kompatibelt med LINAK LA36 / LA37 aktuatorer (Se aktuelle datablad for yderligere info) 
 
 
Batteri back-up: (pos.3) 
Systemet kan tilsluttes et batteri back-up der træder I kraft hvis hovedforsyningen til systemet 
forsvinder. Batteri back-up’en er et tilvalg og skal bestilles særskilt. 
 
Typebetegnelse:   WCU-UPS best. Nr.: TREM0065DK  
Styring:    EM-312 
Forsyning:    23-34 VDC 
Strømforbrug med forsynings spænding tilsluttet: Maks 0,9 A. ved ladning, 0,25mA ved 
    standby 
Strømforbrug kun med batteri tilkoblet:  4mA standby, sleep mode 0,5mA 
Output:    5 A Kontinuerlig;12 A 5 min.; 
    15 A 10sek. (med 2,9A/h/24 vdc)  
Ladestrøm:     Maks 0,5A 
Output type:     PNP max 20mA 
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Dimensioner 
 
Styring; 
WCU-Basic / WCU-BUS  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Batteri back-up; 
WCU-UPS  
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Typeskilt og mærkning 
 
Typesklilt på kontrolboks.   Typeskilt på aktuator. 
 
  
Styring – WCU-Basic   Aktuator LA36 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Batteri back-up – WCU-UPS 
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Inkorporeringserklæring 
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Valg af aktuator 
 
Ved valg af aktuator, og dermed inden bestilling, må man have kendskab til hvilken ventiltype, 
aktuatoren ønskes anvendt til, samt den ønskede ventildimension.  
 

• Ventildimensionen bestemmer hvilken slaglængde aktuatoren skal leveres med. 
• Ventiltypen bestemmer hvilken kraft i N (Newton), aktuatoren skal dimensioneres efter. 

 
LA36/LA37 aktuatoren kan leveres med kræfter fra 1.700 - 15.000 N, samt slaglængder fra 50 - 350 
mm. (Se evt. datablad for yderligere informationer) 

Slaglængde 
 
LINAK anbefaler at der vælges følgende slaglængder: 
 
Spadeventiler / skydeventiler: Vælges slaglængden 50 mm længere end  
   ventildiameteren (eks. DN200 = slaglængde på 250 mm) 
 
Butterfly- / kugleventiler:  Vælges slaglængden lig med ventildiameteren (DN) 
    
 

Beregning af nødvendig kraft til spade-/skydeventiler 
 
Det vil ofte være forbundet med test og forsøg, at finde frem til den nødvendige kraft til, at aktivere en 
given ventiltype. Der er flere faktorer der spiller en rolle ud over selve ventilens fysiske udformning og 
valget af pakninger. Derfor er det ofte ikke tilstrækkeligt med ventilens datablad. De fleste ventil-
fabrikanter kan dog levere data og erfaringsværdier på deres ventiler der vil være en god hjælp ved 
valget af en passende aktuator. 
 

Beregning af længde på arm og kraft til butterfly-/kugleventiler 
 
Aktuatorens slaglængde er afhængig af længden på ventilens arm. LINAK anbefaler at slaglængden 
er lig med diameteren på ventilen. Ud fra denne betragtning kan den effektive længde på armen 
beregnes af følgende formel ved en 90° drejning: 
 

 
 
 Ar : Afstand på arm fra center hul til center hul. 
 SL: Aktuatorens slaglængde = DN 
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Beregning af nødvendig kraft til aktivering af butterflyventil 
 
For at kunne beregne den nødvendige kraft aktuatoren skal være i stand til at yde, må ventilens 
drejningsmoment i Nm (Newton/meter) kendes. Disse data kan oplyses af ventilfabrikanten. Følgende 
formel kan da anvendes: 

 
  
 Fnød: Nødvendig aktuatorkraft i N 
 Mv: Ventilens drejningsmoment i Nm 
 
 
Valg af stempelstang- og bagfæstetype til spade-/ skydeventiler 
 
Ventiltypen er i høj grad bestemmende for valget af stempelstang- og bagfæstetype på aktuatoren, da 
disse skal følge ventilens/aktuatorens vandring ved åbning og lukning. Konstruktionen af beslag har 
også en væsentlig betydning, derfor er nedenstående anbefalinger kun vejledende og forholder sig 
udelukkende til de beslag der er vist. 
 
Spadeventiler / skydeventiler 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
    
 
 

Fast bagfæste type 5 
(M12x1,75) er valgt på grund 
af ventilens lige vandring 

Stempelstangsøje type 2 i 
massivt gods med hul Ø12,2 
for en ø12 mm låsebolt 
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Butterfly- / kugleventiler 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Montering og tilslutning 
Styring og aktuator leveres normalt som løsdele og skal herefter monteres og tilsluttes som beskrevet 
på de næste sider. Styringen er fra fabrikken indstillet og afprøvet til drift med aktuator LA36/LA37.  

 

Montering af aktuator 
 
Ved montering af aktuatorer skal man være opmærksom på at aktuatoren kan bevæge sig frit i hele 
slaglængden uden at være begrænset af den mekaniske konstruktion. Vær ligeledes opmærksom på 
at aktuatoren ikke udsættes for skævt vrid og træk. 
  

Advarsel! 
 Aktuatorer må IKKE drejes manuelt, uden at være korrekt tilsluttet styringen. Der skal 
 ALTID være spænding på Hall-pot. kredsløbet, når motoren drejes. 
 
 
 

Bemærk! Aktuatoren må kun befæstiges i stempelstangsende og bagfæste – aldrig på 
spindelens yderrør eller motorhuset. 
 

 

Stempelstangsende 
med slids type 5 

Bagfæste med slids 
og drejet 90° type 8 
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Montering af aktuator i skydeventil / spadeventil 
 
Ved montering af aktuator i en skydeventil, skal man først og fremmest være opmærksom på, at man i 
sin konstruktion af beslaget, har taget hensyn til de ekstra 50 mm slaglængde som aktuatoren 
anbefales med.  
 

1. Kør aktuatoren helt IND til den afbryder på switchen 
2. Træk ventilen helt UD til den er HELT åben 
3. Tilpas / afpas herefter beslag og sammenkobling. 

 
Følges ovenstående procedure, sikres det at ventilen altid kan  
åbnes HELT og at den ikke trækkes for langt op i ventilens sæde og 
beskadiger denne. 
I stempelstangsenden anbefales det ved montagen, at anvende, enten  
en cylinderstift eller en pasbolt i stålkvalitet svarende til min. 8.8 

 
 
 

Montering af aktuator i butterfly- / kugleventil 
 

Ved montering af aktuator i en butterflyventil, er der den drejende bevægelse at tage højde for. Derfor 
bør befæstelse i stempelstangsende og bagfæste være udført således, at de tillader aktuatoren at 
dreje frit efter ventilarmens bevægelse.  
 

1. Kør aktuatoren helt IND til den afbryder på switchen 
2. Åbn ventilen til den er HELT åben. 
3. Tilpas / afpas herefter beslag og sammenkobling. 

 
I stempelstangsende og bagfæste anbefales det ved montagen, 
at anvende, enten en cylinderstift eller en pasbolt  
med passende længde i stålkvalitet svarende 
til min. 8.8 
 
Brug aldrig sætskruer med gennemgående 
gevind. 

 
 
 
 
 
 
 
 
Sikring af systemet 
 
Sørg altid for at sikre mod klemning af fingre ved montage og servicering. Det kan evt. være 
nødvendigt med afskærmning af spindel og ventilstang.  
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Før ibrugtagning 
Før systemet kan tages i brug, er der en række punkter der skal tages stilling til. Følg nedenstående 
punkter for at opnå det bedste resultat og en fejlfri drift. 
 

1. Tilslut aktuatoren (se diagram side 16) 

2. Vælg driftsform (dvs. manuel drift, PLC automatisk el.) 

3. Vælg ventiltype. Styringen er som standard indstillet til ”analog spadeventil”. Følgende valg er 
mulige. Tilslut ekstern styring iht. det pågældende tilslutningsdiagram. 

 
1. Analog spadeventil (se tilslutningsdiagram side 19) 
2. Analog kipventil (se tilslutningsdiagram side 20) 
3. Digital spadeventil (se tilslutningsdiagram side 21) 
4. Digital kipventil (se tilslutningsdiagram side 22) 
5. Profibus spadeventil (se tilslutningsdiagram side 23) 
6. Profibus kipventil (se tilslutningsdiagram side 23) 

 
4. Indtast de korrekte parametre iht. den pågældende ventiltype. ( se side 25-30) Bemærk! 

Vælges standard indstillingen, skal parametrene ikke ændres. 
 

5. Systemet er nu klar til ”Førstegangs opstart”. Følg proceduren på side 31 
 
 

Tilslutning af aktuatoren  
Aktuatoren tilsluttes iht. diagram på næste side. Anvend motorkabel og signalkabel som nedenfor 
angivet. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Motorkabel 
Best.nr: 0367046-1500 

Signalkabel 
Best.nr: 0367049-1500-B 

Brun + Blå 
anvendes Rød + Violet + Sort anvendes  

- resten klippes. 



Brugsanvisning for TECH-system – WCU 
 

       
Side 16 af 50             jan 2021 ver. 16 

  

Tilslutningsdiagram for aktuator LA36/37 
 
 

 

Klemme 3 = Blå 
Klemme 4 = Brun 
Klemme 5 = Rød 
Klemme 6 = Violet 
Klemme 8 = Sort 
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Montering af styring og batteri back-up 
Styringen bør monteres i umiddelbar nærhed af aktuatoren, da omskifterknap for Manuel / Automatik 
samt betjeningsknappen for manuel kørsel med aktuatoren er monteret i frontpanelet. 
 
 
 
Styring: 
WCU-Basic / WCU-Bus 

 
 
 
Batteri back-up: 
WCU-UPS  
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Tilslutning af 230 V forsyning 
 

 

 

 

Afskærmning med sikringsholder 
trækkes ud af holderen inden der 
er adgang til sikring og 
klemrækkerne for mains-
tilslutning. 

Sikring  
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Tilslutning af styringen 
Styringen anvendt i WCU-Basic / BUS er af typen EM-329.  
På de efterfølgende sider findes tilslutningsangivelse af de forskellige styringssituationer 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
. 
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Åben ventil: 
 
 
Analog styresignal  = 20 mA 
Analog tilbagemelding = 20 mA 
 
 
Display viser  
 

Forklaring til klemtilslutningerne: 
 
Klemme  8: Stelforbindelse (GND) 
Klemme  9: Setpunkt 4-20 mA 
Klemme 10: Aktuator position 4-20mA 
Klemme 11: Signal fra aktuator UDE 
Klemme 12: Signal fra aktuator INDE (Åben) 
Klemme 13: Fejl tilbagemelding 
Klemme 17: Omskifter manuel / auto 
Klemme 18: Kørsel med aktuator IND 
Klemme 19: Kørsel med aktuator UD 
Klemme 21: Digital udgang: manuel / auto 

Tilslutning af styringen til WCU-Basic 
Styringen WCU-Basic tilsluttes forskelligt afhængig af hvilken ventiltype der anvendes i det 
pågældende tilfælde. På de næste sider findes diagrammer på tilslutning og indstilling af de mest 
anvendte ventiltyper i kombination med de forskellige typer signalbehandling.  

Tilslutning af styring til spade-/skydeventiler for analog signalbehandling 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
BEMÆRK! Parametrene skal indstilles korrekt for funktion. Se parameterværdierne på side 28 

kolonne 1 

Lukket ventil: 
 
 
Analog styresignal  = 4 mA 
Analog tilbagemelding = 4 mA 
 
 
Display viser  
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Åben ventil: 
 
 
Analog styresignal  = 20 mA 
Analog tilbagemelding = 20 mA 
 
 
Display viser  
 

Forklaring til klemtilslutningerne: 
 
Klemme  8: Stelforbindelse (GND) 
Klemme  9: Setpunkt 4-20 mA 
Klemme 10: Aktuator position 4-20mA 
Klemme 11: Signal fra aktuator UDE 
Klemme 12: Signal fra aktuator INDE (Åben) 
Klemme 13: Fejl tilbagemelding 
Klemme 17: Omskifter manuel / auto 
Klemme 18: Kørsel med aktuator IND 
Klemme 19: Kørsel med aktuator UD 
Klemme 21: Digital udgang: manuel / auto 

Tilslutning af styring til kipventil for analog signalbehandling 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
BEMÆRK! Parametrene skal indstilles korrekt for funktion. Se parameterværdierne på side 28 

kolonne 1 
 
 

Lukket ventil: 
 
 
Analog styresignal  = 4 mA 
Analog tilbagemelding = 4 mA 
 
 
Display viser  
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Åben ventil: 
 
 
Analog tilbagemelding = 20 mA 
 
 
Display viser (%)  
 

Forklaring til klemtilslutningerne: 
 
Klemme  8: Stelforbindelse (GND) 
Klemme 10: Aktuator position 4-20mA 
Klemme 11: Signal fra aktuator UDE 
Klemme 12: Signal fra aktuator INDE (Åben) 
Klemme 13: Fejl tilbagemelding 
Klemme 17: Omskifter manuel / auto 
Klemme 18: Kørsel med aktuator IND 
Klemme 19: Kørsel med aktuator UD 
Klemme 21: Digital udgang: manuel / auto 

Tilslutning af styring til spade-/skydeventiler for digital signalbehandling 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
BEMÆRK! Parametrene skal indstilles korrekt for funktion. Se parameterværdierne på side 28 

kolonne 2 
 
 

Lukket ventil: 
 
 
Analog tilbagemelding = 4 mA 
 
 
 
Display viser (%) 
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Åben ventil: 
 
Analog tilbagemelding = 20 mA 
 
 
 
 
Display viser  
 

Forklaring til klemtilslutningerne: 
 
Klemme  8: Stelforbindelse (GND) 
Klemme 10: Aktuator position 4-20mA 
Klemme 11: Signal fra aktuator UDE 
Klemme 12: Signal fra aktuator INDE (Åben) 
Klemme 13: Fejl tilbagemelding 
Klemme 17: Omskifter manuel / auto 
Klemme 18: Kørsel med aktuator IND 
Klemme 19: Kørsel med aktuator UD 
Klemme 21: Digital udgang: manuel / auto 

Tilslutning af styring til kipventil for digital signalbehandling 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
BEMÆRK! Parametrene skal indstilles korrekt for funktion. Se parameterværdierne på side 28 

kolonne 2 
 

Lukket ventil: 
 
 
Analog tilbagemelding = 4 mA 
 
 
 
Display viser  
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Tilslutning af styring til WCU-BUS 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
BEMÆRK! Parametrene skal indstilles korrekt for funktion. Se parameterværdierne på side 28 

kolonne 3 
 

BUS-kommunikations-modulet understøtter 
Profi-bus teknologien. Det kan derfor blive 
nødvendigt at downloade en driverfil til 
PLC’en. Driverfiler og yderligere info kan 
downloades ved at følge linket herunder: 
https://www.anybus.com/support/file-doc-
downloads/compactcom-30-series-
specific/?ordercode=AB6200 
 
 
 
 
 
 
 
 Læs mere om BUS-kommunikation under 

afsnittet  Buskommunikation side 34  
 

 
 
 
 
 
 
 

https://www.anybus.com/support/file-doc-downloads/compactcom-30-series-specific/?ordercode=AB6200
https://www.anybus.com/support/file-doc-downloads/compactcom-30-series-specific/?ordercode=AB6200
https://www.anybus.com/support/file-doc-downloads/compactcom-30-series-specific/?ordercode=AB6200
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Batteri back-up WCU-UPS 

Beskrivelse 
Ved svigt på 230 vac forsyning, kan WCU-UPS forsyne styringen med spænding således at det stadig 
er muligt at regulerer ventilen. Afhængig af indstillingen i styringen kan aktuatoren køre til en forud 
programmeret position. 
 
Batteri back-up systemet består af et 2,9 amp/h 24 vdc batteripakke og et styrekort EM-312. Styringen 
sørger for at lade på batteriet og afbryde ladningen når batteriet er fuldt opladet.  
Under opladningen tester styringen løbende at batteriet er ok. 
Det er muligt at lave en batteritest ved tryk på test knappen.  
 
Styringen EM-312 beskytter batteriet mod afladning og stopper før dette sker. Styring lukker ned og 
går i ”sleep mode” Der er udgange der indikerer fejl på batteri, ligesom dioden på printet indikerer 
hvilken type fejl der er tale om. 

Styringen til batteri back-up 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Klemme 1:  Ikke i brug 
Klemme 2:  Ikke i brug 
Klemme 3:  Ikke i brug 
Klemme 4:  Signal til WCU forsyningsfejl til WCU-UPS 
Klemme 5:  Signal til WCU batterifejl fra WCU-UPS 
Klemme 6:  ikke i brug  
Klemme 7:  ikke i brug 
Klemme 8:  ikke i brug 
Klemme 9:  ikke i brug 
Klemme 10:  Batteri (-) 
Klemme 11:  Batteri (+) 
Klemme 12:  Forsyningsspænding til WCU-UPS (+) 
Klemme 13:  Forsyningsspænding til WCU-UPS (-) 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



Brugsanvisning for TECH-system – WCU 
 

       
Side 26 af 50                                                                                                                                                                            jan 2021 ver. 16 

Tilslutning af batteri backup til WCU 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Brug egnede kabler til hhv. forsyning og signal. LINAK anbefaler følgende: 
 
Forsyningskabel min. 2 x 1,5 mm2 
Signalkabel min. 2 x 0,75 mm2 
 

Sikring 
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Parameterindstillinger 
 
Motorstyringen har 26 parametre der kan indstilles så det passer til det enkelte system. For at ændre 
på disse parametre, skal programmeringsenheden TR-EM-236 tilsluttes til motorstyring.  
 
BEMÆRK! Styringen skal være tilsluttet spænding før det er muligt at anvende TR-EM-236 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Programmeringsenheden TR-EM-236 
 
Ved et tryk på 2 sekunder på PIL-NED, fremkommer programmeringsenhedens hovedmenu. I hoved 
menuen vælges ved at trykke PIL-OP eller PIL-NED, det menupunkt der ønskes. Man åbner den 
pågældende menu ved at trykke på +(plus)-tasten. 
 
Parameterværdierne ændres ved at åbne menupunktet ”Load & Edit” 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Med piletasterne vælger man hvilken parameter man ønsker at ændre på. Den valgte parameter vises 
i displayet som <1 / 11> hvilket betyder; parameter 1 af 11. Værdien vises i [ ] og kan ændres med 
hhv. plus og minus-tasten 
 
Når de ønskede ændringer er foretaget, gemmes den nye konfigurering ved at trykke min. 2 sekunder 
på tasten; PIL-OP. 
 

Værdi 
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Parameterliste 
 

Para-
meter Beskrivelse 

Kolonne 1 Kolonne 2 Kolonne 3 
Analog Digital Bus 

Spadeventil Kipventil Spadeventil Kipventil Spadeventil Kipventil 

1 Positioneringsnøjagtighed 
output 4 mA [0-40] 19 19 19 19 19 19 

2 Positioneringsnøjagtighed 
output 20 mA [0-100] 50 50 50 50 50 50 

3 Hastighed frem 20-100% [20-
100] 100 100 100 100 100 100 

4 Hastighed tilbage 20-100% 
[20-100] 100 100 100 100 100 100 

5 Hastighed service kørsel 20-
100% [20-100] 100 100 100 100 100 100 

6 Afbrydergrænse frem  
0,1-20 A [1-200] 130 130 130 130 130 130 

7 Afbrydergrænse tilbage  0,1-
20 A [1-200] 130 130 130 130 130 130 

8 
Lukning af ventil  
[0 = position, 1 = moment 
>19,5 mA] 

0 0 0 0 0 0 

9 Ikke i brug  0 0 0 0 0 0 
10 Ikke i brug  0 0 0 0 0 0 
11 Lastkompensation [0-255] 0 0 0 0 0 0 
12 Køretid afbrudt  1-255s [1-

255] 0 = ikke anvendt 0 0 0 0 0 0 

13 Reset timetæller   
[1 = reset] 0 0 0 0 0 0 

14 Forsyningsfejl (WCU-UPS) 0 0 0 0 0 0 
15 Batterifejl [WCU-UPS] 0 0 0 0 0 0 
16 Display visning [0 = direkt  1 = 

omvendt] 1 0 1 0 1 0 
17 Dødbånd 0,2-5% [2-50] 5 5 5 5 5 5 
18 Nedrampningsområde  1-8% 

[1-8] 1 1 1 1 1 1 
19 Start rampe 0,1-2s [0-250] 10 10 10 10 10 10 
20 Stop rampe  0,1-2s [0-250] 1 1 1 1 1 1 
21 Min. Indgangsværdi   

[0-551] 475 90 470 90 550 0  

22 Maks. Indgangsværdi  
[0-551] 90 475 90 470  0 550  

23 maks. Slaglængde IND  
0-50% [0-500] 5 5 5 5 5  5  

24 maks. Slaglængde UD  
0-50% [0-500] ydre grænse ydre grænse ydre grænse ydre grænse ydre grænse  ydre grænse 

25 
Kommunikation 
 [1 = analog, 2 = bus,  
3 = mobiltelefon, 
4 = digital] 

1 1 4 4 2 2 

26 Maks. kørsel ved fejl 101 101 101 101  101 101  

BEMÆRK! Hver gang en ændring er foretaget i parametrene, skal der køres en ny læringprocedure. 
(se under afsnittet Førstegangs opstart side 37) 
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Indstilling i forhold til aktuator type 
Afhængig af aktuator type skal parametrene justeres i forhold til standard, der angivet i listen side 28. 
Der skal ændres på strømgrænsen frem og tilbage, samt nedbremsningsområde 
 
 
Se også selvhjælpsguide  
 
Aktuator type LA36. 4500N LA36. 6800N LA36. 10000N LA37. 15000N 
Parameter/ Værdi 6 = 130 6 = 130 6 = 130 6 = 80 
Parameter/ Værdi 7= 130 7= 130 7= 130 7= 80 
Parameter/ Værdi 18 = 3 18 = 3 18 = 1 18 = 1 
 
 
 
Moment luk / overstrøm 
 
Mulighed for lukning af ventil med moment 
 
 

- Sæt parameter 8 til 1 (Aktuatoren stopper kun på overstrøm, i fremadgående retning) 
- Med moment luk, kører aktuatoren frem indtil den trækker overstrøm.  Dette er indstillet i 

parameter 7.  
- Styringen slår ikke fra på det programmerede endestop, den vil køre forbi dette og stoppe på 

overstrøm (moment)   
- Stopper aktuatoren midtvejs på grund af overbelastning (fremmedlegeme), udlæses fejlen   

overstrøm ikke, overordnet styring (SRO) skal melde fejl ved manglende position. 
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Forklaring til parametre 
Nedenfor følger uddybende forklaring til de enkelte parametre. Parametrene sættes ved at angive et 
tal i displayet.  
 
BEMÆRK! LINAK´s anbefalede parameterværdier findes på side 28. 
 
 
 
Positioneringsnøjagtighed 
Udgang 4mA: Med denne parameter angiver man med hvilken nøjagtighed den 

ønskede position skal opnås. Har især betydning ved systemer hvor 
aktuatorens slaglængde er begrænset. Jo mindre tal der angives des 
mere regulering vil systemet være nødt til at foretage. 

 Følgende valg er mulige: 1 til 40 
  

 
 
Positioneringsnøjagtighed 
Udgang 20mA: Med denne parameter angiver man med hvilken nøjagtighed den 

ønskede position skal opnås. Har især betydning ved systemer hvor 
aktuatorens slaglængde er begrænset. Jo mindre tal der angives des 
mere regulering vil systemet være nødt til at foretage. 

 Følgende valg er mulige: 1 til 100 
 
 
  
Hastighed UD:  Denne parameter gør det muligt, at indstille hastigheden på aktuatoren i 
   udadgående retning. Hastigheden angives i %. Maks. hastighed =100% 
   Følgende valg er mulige: 20 til 100  
 
 
Hastighed IND: Denne parameter gør det muligt, at indstille hastigheden på aktuatoren i 
   indadgående retning. Hastigheden angives i %. Maks. hastighed =100% 
   Følgende valg er mulige: 20 til 100 

  
 
 
Hastighed (service): Denne parameter gør det muligt, at indstille hastigheden på aktuatoren 
   når den kører i servicetilstand. Hastigheden angives i %.  
   Maks. hastighed = 100%. 
   Følgende valg er mulige: 20 til 100 
 
  
 
Strømgrænse, UD: Med denne parameter angives den max. tilladelige strømforbrug for den 

tilsluttede aktuator når denne kører UD. Strømgrænsen måles i Amp. Fra 
0,1 – 20 A.  

 Følgende valg er mulige: 1 til 200 
 
  

 
Strømgrænse, IND: Med denne parameter angives den max. tilladelige strømforbrug for den 

tilsluttede aktuator når denne kører IND. Strømgrænsen måles i Amp. 
Fra 0,1 – 20 A. 
Følgende valg er mulige: 1 til 200  
 
 
 

1 

3 

4 

7 

2 

6 

5 
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Lukning af ventil : Med denne parameter vælges hvorledes aktuatoren lukker ventilen og 

anvendes typisk til spade-/skydeventiler hvor man vil sikre at ventilen 
altid slutter tæt i gummipakningen. 

 
  0 = aktuator kører til forindstillet position 
  1 = aktuator kører forbi det programmerede endestop til 

 den afbryder på overstrøm.  
 (Se beskrivelse af funktionen side 33) 

 
   
 
Ikke i brug: Denne parameter bruges ikke.  
  

 
 

 
Ikke i brug: Denne parameter bruges ikke.  
  

 
 

 
Lastkompensation: Med denne parameter kan man forbedre lav hastighed og  
  startmoment. En for høj udligning medfører ustabil kørsel. Kør 
  motoren ved lav hastighed (30 %), og øg udligningen i små trin, indtil 
  motorstyringens adfærd er ustabil, og reducer derefter værdien med ca. 
  10 %. 

Følgende valg er mulige: 0 til 255  
  
  
 
Køretid afbrudt: Med denne parameter kan man indstille den maksimalt tilladelige køretid 

for aktuatoren målt i sekunder.   
Følgende valg er mulige: 0 til 255 (0 = deaktiveret)  

 
  
 
Nulstilling:  
(Start- og timetæller) Denne parameter nulstiller start- og timetælleren. Nulstilling af tælleren 

sker på følgende måde: 
 Sæt denne parameter til 1 og tryk på Gem. Efterfølgende sættes 

parameteren til 0 igen. 
Følgende valg er mulige: 0 til 1  

   
 
Forsyningsfejl (UPS): Denne parameter skal anvendes hvis styringen er tilsluttet en batteri 
  back-up (UPS) Parameteren bestemmer hvorledes styringen skal 
  behandle lav forsyningsspænding.  
  Følgende valg er mulige: 0 til 3 
    
   0= fejlmelding deaktiveret 
        1= melder fejl, men foretager intet 
       2= melder fejl og kører aktuator helt ud      
   3= melder fejl og kører aktuator helt ind       
 
 
 
 

10 

9 

11 

12 

13 

14 

8 
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Batterifej (UPS): Denne parameter skal anvendes hvis styringen er tilsluttet en batteri 
  back-up (UPS) Parameteren bestemmer hvorledes styringen skal 
  behandle lav batterispænding.  
  Følgende valg er mulige: 0 til 2 
    
   0= fejlmelding deaktiveret 
        1= melder fejl, men foretager intet 
     2= melder fejl og forhindrer motor i at køre       
 
  
 
Display visning: Med denne parameter angiver man hvorledes displayet i frontpanelet 

viser aktuatorens position fra 0 – 100%. Sættes parameteren til ”0” viser 
displayet ”0” når aktuatoren er kørt helt IND. Sættes parameteren til ”1” 
viser displayet ”0” når aktuatoren er kørt helt UD. 

 Følgende valg er mulige: 0 – 1 
   
  
 
Dødbånd: Med denne parameter angiver man bredden påiser den ”døde” zone 

hvor styringen betragter aktuatorernes position som nået. Bredden kan 
indstilles mellem 0,2–5%  
Følgende valg er mulige: 2 til 50 

 
 
 
Nedbremsningsnøjagtighed: Med denne parameter angives, hvornår aktuatoren skal begynde at 

bremse ned, før den når sin position. Nøjagtigheden kan indstilles 
mellem 1-8%. 
Følgende valg er mulige: 1 til 8 

 
 
  
Startrampe: Med denne parameter kan man angive startrampe op til en softstart. 

Startrampetiden måles i sekunder fra 0,1 – 2,5 sek. 
Følgende valg er mulige: 1 til 25 

 
 
 
Stoprampe: Med denne parameter kan man angive stoprampe ned til en softstop. 

Stoprampetiden måles i sekunder fra 0,1 – 2,5 sek. 
Følgende valg er mulige: 1 til 25 

 
 
Sæt værdi, MIN.: 
(Styresignal) Med denne parameter kan man angive en min. værdi for styresignal fra  
 0 - 5,5V. Indgives værdien 551, findes værdien automatisk af styringen. 
 Følgende valg er mulige: 0 til 551 
  
 
 
Sæt værdi, MAX.: 
(Styresignal) Med denne parameter kan man angive en maks. værdi for styresignal fra  
 0 - 5,5V. Indgives værdien 551, findes værdien automatisk af styringen. 
 Følgende valg er mulige: 0 til 551 
 

15 

16 
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Slaglængde, IND: Med denne parameter angiver man den ønskede begrænsning af 

slaglængden fra 0 - 50 % af den totale slaglængde IND. 
 BEMÆRK! Funktionen "Service" overstyrer denne parameter 
 Følgende valg er mulige: 0 til 500 
 
 
 
Slaglængde, UD: Med denne parameter angiver man den ønskede begrænsning af 

slaglængden fra 0 - 50 % af den totale slaglængde UD.  
BEMÆRK! Funktionen "Service" overstyrer denne parameter 
Følgende valg er mulige: 0 til 500 

 
 
 
Kommunikation: Med denne parameter angiver man hvorledes man ønsker at 

kommunikere med styringen. 
Følgende valg er mulige: 1 til 4 
 
 1 = analog 
 2 = ProfiBus 
 3 = mobiltelefon 
 4 = digital (indgang terminal 18/19) 

 
 
Kørsel ved fejl 
(UPS):  Med denne parameter kan aktuatoren indstilles til at køre til en forud 
  programmeret position (% af slaglængden) ved fejl. 

Følgende valg er mulige: 0 til 100% 
 
  Denne parameter er afhængig af valget i parameter 25 hvis; 
  Parameter 25 = 1 = Aktiv ved styresignal under 4 mA 
  Parameter 25 = 2 = Aktiv hvis kommunikationen til profibussen 
  forsvinder. 

 
(Se beskrivelse af funktionen side 33) 
 

23 
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Specielle funktioner 
Styringen kan håndtere en række specielle funktioner som kan aktiveres ved at indstille en række 
parametre. Funktionerne beskrives nærmere nedenfor. 

Sikker lukning af ventil.  
Denne funktion sikre at ventilen lukker på moment i stedet for på den programmerede position. 
Afhængig af hvilken driftsform der er valgt, (alm. Eller omvendt kørselsretning) vil denne funktion sikre 
at ventilen lukkes på det indstillede moment når aktuatoren kører frem. Ved et styresignal mellem 4-
4,5 mA eller 19,5-20mA, afhængig af programmering, vil styringen kører forbi det programmerede 
endestop og slå fra på overstrøm.  
Funktionen aktiveres ved ændring i parameter 8 

Kørsels mønster ved forsyningsfejl. 
Det er muligt at vælge flere kørsels mønstre ved forsyningsfejl. Denne funktion benyttes når der er 
tilsluttet en batteri back-up (WCU-Ups). 
 Aktiveres indgangen ”power fail” terminal 15, kan styringen reagerer på 4 forskellige måder, som kan 
indstilles i parameter 14.  
 

0= fejlmelding deaktiveret 
      1= melder fejl på fejl udgang og bus system, men foretager intet 
     2= melder fejl og kører aktuator helt ud        
 3= melder fejl og kører aktuator helt ind       

Kørsels mønster ved batterifejl. 
Det er muligt at vælge flere kørsels mønstre ved batteri fejl . Denne funktion benyttes når der er 
tilsluttet en batteri back-up (WCU-Ups). 
 Aktiveres indgangen ”batteri  fail” terminal 16, kan styringen reagerer på 3 forskellige måder, som kan 
indstilles i parameter 15.  
 
 0= fejlmelding deaktiveret 
      1= melder fejl på udgang og bus, men foretager intet 
   2= melder fejl og forhindrer motor i at køre       
 

Kørsels mønster ved manglede styresignal / bus kommunikation. 
Ved manglede styresignal fra det analoge signal eller bus kommunikationen fejler, kan aktuatoren 
indstilles til at køre til en forud programmeret position.  
 
Positionen vælges i parameter 26.  

- Er værdien lig med 101 er funktionen deaktiveret. 
- Er værdien mellem 0-100% vil aktuatoren stille sig på denne position ved manglende signal. 

 
Funktionen er afhængig af parameter 25. Er denne lig med 1 vil funktionen blive aktiv ved et 
styresignal under 4 mA, er værdien 2 vil funktionen være aktive hvis kommunikationen til profibussen 
forsvinder. 
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Bus kommunikations systemet 
Styringen WCU-BUS er monteret med et BUS-kommunikations-modul. BUS-kommunikations-modulet 
understøtter Profi-bus teknologien. Det kan derfor blive nødvendigt at downloade en driverfil til 
PLC’en. Driverfiler og yderligere info kan downloades ved at følge linket herunder: 
https://www.anybus.com/support/file-doc-downloads/compactcom-30-series-
specific/?ordercode=AB6200 
 
For mere information vedrørnede profibus kommunikations modulet se Anybus hjemmeside.  
https://www.anybus.com/ 
 
Opsætning 
 
Indlæs GSD fil til PROFIBUS DP-V1: ”HMSB1811.gsd” 
 

 
 
Slave adresse: M30 Profibus module er ved levering sat op til node 126   
 
 
Map 6 input word (12 byte) og 6 output word (12 byte) 
 

 
 
Skærmbillede fra Anybus simulator 
 

https://www.anybus.com/support/file-doc-downloads/compactcom-30-series-specific/?ordercode=AB6200
https://www.anybus.com/support/file-doc-downloads/compactcom-30-series-specific/?ordercode=AB6200
https://www.anybus.com/
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Skærmbillede fra Anybus simulator 
 
 
 

 
Skærmbillede fra Anybus simulator 
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Start Kommando. Indlæs værdien 54 i byte 2 og position i byte 4.  
 

 
Skærmbillede fra Anybus simulator 
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Opsætning Siemens PLC 
 
Søg modul, modulet leveres som node nr. 126 

 
 
 
Ændres node adresse ved hjælp af SIMATIC Manager 
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Konfigurer modul 
6 input word og 6 output word 
 

 
 
 
Bemærk ! 
Kommunikationsmodulet kan tage op til et minut før det er online. Det er klar til kommunikation når 
den grønne diode ”ST” er ”on”. 
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Profibus kommandoer. 
Brugeren har 3 forskellige kommandoer til at kontrollere WCU-BUS styringen via Bus modulet. Der er 
mulighed for at vælge 2 forskellige parameter typer: 
 mode 0,  parametrene er begrænset. 
 mode 1, alle parametre er til rådighed. 
 
Memory område bliver læst og skrevet hvert sekund. 
 
Kommando skrives i parameter 2 
 0x54 kør til position 
 0x5A læs parameter (kan kun bruges i mode 1) 
 0x60 Skriv til parameter (område 15-66) kun mode 1 
 0x90 kommando læs parameter 6, begrænset parameter eller full pakke. 
 
Skriv ønsket position før start kommandoen gives. 
 
Mode 0: Begrænset parametre 
 
Write word area 
Word Byte Beskrivelse 

1 1 Command = 54 drive to target (værdi skrives i ordet HEX), 5A læser status 
værdi, alle parametere kan ændres, kan først skrive efter at man har læst, farlig 
at lege med. 60 = skriv ny værdi i parameter. 

2 

2 3 Position 0 ... 100 
4 

3 5 Mode 0 = begrænset parameter, 1 = alle parameter. 
 6 

4 7 Ikke I brug 
8 

5 9 Ikke I brug 
10 

6 11 Ikke I brug 
12 

 
 
Read word area (input) 
Word Byte Beskrivelse 

1 1 Last received command 
2 

2 3 Status: actuator run, 1 FW, 2 BW, 0 stop 
4 

3 5 Position 0 ... 100 
6 

4 7 Auto 0 / Manual 1 
8 

5 9 Error codes: 1= Overstrøm, 2 = fejl strømforsyning, 3 = Batterifejl, 4 = timeout, 5 
= overophedning, 6 = overspæning, 7 = fejl sp. Se afsnit fejl søgning 10 

6 11 udlæsning endestop 0=no Limit, 1= Act. Tilbage, 2= act. fremme 
 12 
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Udvidet parameter liste 
Mode 1, alle parameter er tilgængelige. 
 All data er vist i byte der skal bruges 35 input word og 35 output word   
Output numbers are same as on PROFIBUS Master simulator –program 
 
(1) 
(2) Command 
(3) 
(4) Position 0 ... 100 
(5) 
(6) 
(7) 
(8) 
(9) 
(10) 
(11) 
(12) 
(13) 
(14) 
(15) Parameter 1, msb 
(16) Parameter 1, lsb 
(17) Parameter 2 
(18) Parameter 2 
(19) Parameter 3 
(20) Parameter 3 
(21) Parameter 4 
(22) Parameter 4 
(23) Parameter 5 
(24) Parameter 5 

(25) Parameter 6 
(26) Parameter 6 
(27) Parameter 7 
(28) Parameter 7 
(29) Parameter 8 
(30) Parameter 8 
(31) Parameter 9 
(32) Parameter 9 
(33) Parameter 10 
(34) Parameter 10 
(35) Parameter 11 
(36) Parameter 11 
(37) Parameter 12 
(38) Parameter 12 
(39) Parameter 13 
(40) Parameter 13 
(41) Parameter 14 
(42) Parameter 14 
(43) Parameter 15 
(44) Parameter 15 
(45) Parameter 16 
(46) Parameter 16 
(47) Parameter 17 
(48) Parameter 17 

(49) Parameter 18 
(50) Parameter 18 
(51) Parameter 19 
(52) Parameter 19 
(53) Parameter 20 
(54) Parameter 20 
(55) Parameter 21 
(56) Parameter 21 
(57) Parameter 22 
(58) Parameter 22 
(59) Parameter 23 
(60) Parameter 23 
(61) Parameter 24 
(62) Parameter 24 
(63) Parameter 25 
(64) Parameter 25 
(65) Parameter 26 
(66) Parameter 26 
(67) 
(68) 
(69) 
(70) 
 

 
 
 
Users read area (Input) 
Input Numbers are same as on PROFIBUS Master simulator –program 
(1) 
(2) Last received command 
(3) 
(4) Status: actuator run, 1 
FW, 2 BW, 0 stop 
(5) 
(6) Position 0 ... 100 
(7) 
(8) Auto 0 / Manual 1 
(9) 
(10) Error codes 
(11) 
(12)udlæsning endestop 
0=no Limit, 1= Act. Tilbage, 
2= act. fremme 
(13) 
(14) 
(15) Parameter 1, msb 
(16) Parameter 1. lsb 
(17) Parameter 2 
(18) Parameter 2 
(19) Parameter 3 
(20) Parameter 3 
(21) Parameter 4 
(22) Parameter 4 

(23) Parameter 5 
(24) Parameter 5 
(25) Parameter 6 
(26) Parameter 6 
(27) Parameter 7 
(28) Parameter 7 
(29) Parameter 8 
(30) Parameter 8 
(31) Parameter 9 
(32) Parameter 9 
(33) Parameter 10 
(34) Parameter 10 
(35) Parameter 11 
(36) Parameter 11 
(37) Parameter 12 
(38) Parameter 12 
(39) Parameter 13 
(40) Parameter 13 
(41) Parameter 14 
(42) Parameter 14 
(43) Parameter 15 
(44) Parameter 15 
(45) Parameter 16 
(46) Parameter 16 
(47) Parameter 17 

(48) Parameter 17 
(49) Parameter 18 
(50) Parameter 18 
(51) Parameter 19 
(52) Parameter 19 
(53) Parameter 20 
(54) Parameter 20 
(55) Parameter 21 
(56) Parameter 21 
(57) Parameter 22 
(58) Parameter 22 
(59) Parameter 23 
(60) Parameter 23 
(61) Parameter 24 
(62) Parameter 24 
(63) Parameter 25 
(64) Parameter 25 
(65) Parameter 26 
(66) Parameter 26 
(67) 
(68) 
(69) 
(70) 
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Forslag til programmering 
 

- Indlæs position ”word 2” 
- Indlæs start signal ” word 1 (54)” 
- Aktuatoren kører til position, vent til aktuatoren har fundet positionen + 5 sekunder, 

fjern start signalet.  
 
Opstart / drift 
Inden systemet tages i drift, er det vigtigt at alle parametre i motorstyringen er indgivet korrekt 
(se side 28) Dernæst er det nødvendigt at foretage en læringsprocedure (Se ”Førstegangs opstart”) 
 

Førstegangs opstart 
Første gang systemet startes op, er det nødvendigt at foretage en nulstilling efterfulgt af en 
læringsprocedure. Nulstilling- og læringsproceduren foretages ved at trykke på tasterne monteret i 
fronten. Proceduren foretages i 2 trin: 
 

1. Skift til manuel betjening. 
2. Nulstillingsproceduren foretages ved at trykke på alle 3 taster på samme tid. Aktuatoren 

starter automatisk efter ca 10 sek. en kørsel IND til den når sin absolutte inderste position. 
Nulstillingen er fuldført når aktuatorens fysiske endestop er nået. BEMÆRK! En nulstilling 
tilsidesætter enhver slaglængdebegrænsning der evt. måtte være indtastet i parameter 23 og 
24 eller indlært ved læringsproceduren. 

 
3. Læringsproceduren foretages ved at trykke på 2 taster (FW + REV). Aktuatoren starter 

automatisk kørsel UD efter ca. 10 sek. BEMÆRK! Når tasterne slippes, registreres den 
pågældende position som ”Ventil Lukket” og den grønne LED lyser. Aktuatoren vil herefter 
stoppe ved denne position. Skift til auto ved omskifter og systemet er herefter klar til autodrift. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
BEMÆRK! 
Nulstilling- og læringsproceduren kan når som helst foretages. Systemet vil blot lagre den nye 
indstilling.  
 

2 taster trykkes 
samtidig for læring 

3 taster trykkes samtidig 
for nulstilling 
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Drift 
Styringen kan betjenes manuelt direkte ved enheden (servicering og rep.), og fjernbetjenes via kabel 
til automatisk drift. Omskiftningen mellem manuel- og automatisk drift sker på styringens frontpanel 
som derfor bør monteres i umiddelbar nærhed af ventilenheden. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Tilsigtet brug: 
 

• Aktuatorsystemet er kun beregnet/designet til anvendelse til regulering af ventil 
• Efterprøv systemet for korrekt funktion efter installation. 
• Applikationen bør kunne bevæge sig frit i hele aktuatorens slaglængde 
• Bolte til befæstelse i aktuatorens stempelstang og bagfæste bør være sikret mod at falde ud.  
• Sikre at systemet tilsluttes korrekt spænding. 
 

Forkert brug: 
 

• Intermittensen må ikke overstige 10 %: maks. 2 min. drift efterfulgt af 18 min. pause. 
• Aktuatoren må ikke belastes med en kraft der overstiger den på typeskiltet angivne max. 

belastning. 
• Aktuatoren må ikke belastes med sidekræfter. 
• Aktuatoren må ikke udsættes for slag og kraftige stød. 
• Systemet må ikke tilsluttes anden spænding end den der er anført på typeskiltet. 
• Kontrolboks og strømforsyning må ikke tildækkes. 
• Udstyret er ikke egnet til brug i nærheden af brandbar, bedøvende mixtur af luft, oxygen eller 

lattergas. 
• Systemet er ikke egnet til applikationer der betegnes som: 
•  Medicinsk udstyr 
•  udstyr til Off-shore industrien (ATEX) 
•  luftfartøjer 
•  A-kraftværker 
• Systemet må ikke anvendes før det er forsvarligt indbygget i slutproduktet. 

 

Manuel Close/Open 
(Afhængig af indstilling og 
ventiltype) 
 
 

Tryk for manuel / auto-
drift. 
Rød LED lyser når 
styringen er i manuel 

 

Display viser den 
aktuelle position i % fra 
helt lukket ventil (0%) til 
helt åben (100%) 

LED lyser når ende-
stoppet er nået. 
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Vedligeholdelse 
 

• Rengør systemerne udvendigt for støv og skidt med passende mellemrum og inspicer disse 
for beskadigelse og brud. 

• Inspicer forbindelserne, kabler, kabinet og stik og kontroller for korrekt funktion. 
• Med undtagelse af motorstyringer udført som print eller til montering i eltavle, er 

kontrolboksene tætnede og vedligeholdelsesfrie. 
• Efterse forbindelserne, kabler, kabinet og stik. 
• Aktuatorer med tæthedsklasse IPX6 og opefter bør, ved afvaskning med vand, kun vaskes 

med stempelstangen (spindelen) kørt helt i bund. 
 
 

Udskiftning af aktuator 
 
Ønskes en aktuator udskiftet pga. slid eller havari, skal man være opmærksom på følgende: 
 

• Vælg altid samme type aktuator som den der ønskes udskiftet. Ved tvivl kontakt da LINAK 
Danmark A/S 

• Monter aktuatoren som beskrevet på side 11-16. 
• Tilslut og forbind aktuatoren korrekt til styringen INDEN den aktiveres første gang. Dette har 

specielt stor betydning for aktuatorer med Hall-pot.tilbagemelding. 
 

Udskiftning af batterier i batteri back-up’en WCU-UPS 
Batterierne skiftes nemt ved at fjerne de 3 skruer der fastholder bøjlen 
 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Batteripakken er et på 24V (2 stk. 12V forbundet i serie) Batterierne kan udskiftes med batterier af 
tilsvarende type: 12V, 2,9Ah eller bestilles hos LINAK Danmark A/S med best. nr.: LA120029-DK.  
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Fejlsøgning  
Hvis der opstår fejl, stopper al kørsel med aktuatoren, og der vises fejltilstand via en rød LED på 
printet. LEDen er synlig, når låget på styringen er åbnet. 
 

WCU-basic / BUS 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Ved fejl blinker den røde LED på printkortet. Blinkene har følgende betydning: 

 
 

LED 
blink 

BUS 
Input Betydning Afhjælpning 

1 blink 
1 

afbrudt på overstrøm Find ud af, om der er noget, der blokerer aktuatoren 
og afhjælp. Kontroller om afbrydergrænsen passer til 
den pågældende aktuator. 

2 blink 2 fejl på strømforsyning Signal fra indgang ”power supply fail” terminal 15. 
Hvis batteri er tilsluttet, kører styringen videre. 

3 blink 3 batterifejl Batteri fejl indgang terminal 16, styring stopper 
afhængig af parameter. 

4 blink 4 timeout Aktuatoren har kørt længere end den indstillede tid. 
Se efter fejl på aktuatoren, eller slå tiden fra. 

5 blink 5 overophedning af 
styring 

Sluk eller stop styringen, indtil den er nedkølet, 
aktuatoren kan have for høj intermittens. 

6 blink 6 overspænding Indgangsspændingen er for høj, undersøg om 
spændingsniveauet er mindre end 35V. 

7 blink 7 fejlindgang Manglende styrespænding eller manglende bus 
kommunikation. 

 

LED blinker 
ved fejl 
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WCU-UPS 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Ved fejl lyser/blinker LED’en på printkortet. Blinkene / lysene har følgende betydning: 

 
 
LED lys Betydning Afhjælpning 
RØD i 1 sek. herefter GRØN 1 
sek. 

Forsyning tilsluttes første gang Styring OK 

GRØN uafbrudt Stand by = OK Styring OK 
GRØN med korte pauser Standby og ladning på batteri Styring OK 
GRØN + RØD uafbrudt Batteritest i gang Styring OK 
GRØN og 2x RØD blink Lav batterispænding Batteri kan være defekt, 

udskift batteri 
GRØN og 3x RØD blink Batteritest fejl Afvent for se om det retter sig 
GRØN og 4x RØD blink Batteri ikke tilsluttet eller 

sikringsfejl 
Tilslut batteri og kontroller 
sikringen 

RØD blink hver 2 sek Forsyningsfejl Kontroller kabler og stik, evt. 
sikring i batteri 

RØD blink hver 8 sek Dvaletilstand Styring ok er i Sleep mode. 
RØD blink i 2 sek herefter 
GRØN i 2 sek. herefter RØD i 
2 sek. 

Batteri overspænding  
(Ubat> 13,8V / 27,6V) 

Overspænding på batteri, 
kontroller spænding på 
ladekredsløb, 

 
 
 
 

LED blinker 
ved fejl 
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 Udlæsning af overvågningsværdier 
Der er muligt ved hjælp af programmeringsenheden TR-EM-236 at udlæse aktuelle værdier for 
systemet. Der kan vises 10 værdier. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Vælg i hovedmenuen med PIL-NED-tasten menuen ”Monitor Values” 

Forklaring til overvågningsværdier 
 
1. Udlæsning af fejlkoder:  (se skema på foregående side Fejludlæsning ) 
2. Motorens  aktuelle strømforbrug: 0-200  [0-20A]   
3. Styringens aktuelle temperatur: 0-1000 
4. Forsyningsspænding (aktuelle):  0-1000 [0-50V] 
5. SET input-værdi  0-1000 [0-5.5V] 
6. Feed back værdi:  0-1000 [0-11V] 
7. Aktuelle position   0-100 = [værdien vises i displayet] 
8. Timetæller:   Maks. 65535 [timer] 
9. Antal start:   Maks. 65535 [start] 
10. Hjælpetæller for antal start 
 
 
 
Nulstilling af fejl 
Alle fejl nulstilles, når aktuatoren genstartes. 
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Selvhjælpsguide. 
Driften af aktuatoren synes urolig. Se nedenfor hvorledes det kan afhjælpes. 
 

Beskrivelse  Afhjælpning 
Aktuatoren kører frem og 
tilbage for at finde position. 

Nedbremsningstiden er for lav, parameter 18, hæv værdien. 

Tilbage melding i mA 
passer ikke  

mA signalet kan justeres med parameter 1 og 2 

Analog styresignal passer 
ikke  

mA signalet kan justeres i parameter 21 og 22 

Display passer ikke  Indlæs slaglængde igen. 
Display ændrer sig ikke  Tilbagemelding fra aktuatoren kan mangle. Mål spændingen 

mellem klemme 8 (GND) og signal fra akt. på klemme 6. 
signalet skal være mellem 0-10 volt. akt. Inde = 0V act. Ude 
= 10 volt. Feedback kan også ses i monitor på EM-236 
parameter 6. 

Aktuatoren kan ikke køre 
helt ind. 

Nulpunktet i aktuatoren kan være flyttet, hvis der ikke har 
været strøm på hall-potentiometeret, da der blev kørt med 
aktuatoren. 
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Symbolforklaring 
 
 Bemærk! Ikke alle nedenstående symboler er at finde på de omhandlende produkter. 
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Bortskaffelse af LINAKs produkter 
 
LINAKs produkter kan bortskaffes ved først at opdele dem i forskellige kategorier for genbrug eller 
brandbart. Det anbefales at produktet er mest muligt demonteret ved bortskaffelse, samt at deponere 
delene til genbrug. Som eksempel på kategorier indenfor sortering kan nævnes: 
 

• metal 
• plastik 
• kabler 
• brandbart materiale 
• genbrug 

 
Nogle af disse kategorier kan underinddeles. Fx kan metal inddeles i stål og aluminium, og plastik kan 
inddeles i ABS og PP. Som eksempel på sortering, vises nedenfor hvilke kategorier de forskellige 
LINAK-komponenter skal placeres i: 
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